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Brukermanual: Portabel maleenhet

Innledning
| denne brukermanualen vil det komme forklaringer pa hvordan kofferten er oppbygd, og
hvordan man kan legge de ulike sensorene i SKF @ptitude. | tillegg har det blitt laget et lite

punkt med et tips, dette kommer helt til slutt.

Denne manualen er en veiledning pa oppsett av sensorer i den settingen som har blitt brukt
angaende kofferten. Og dermed ikke en fasit pa hvordan man kan gjgre ting i SKF @ptitude —
men en god veiviser til 3 kunne ta i bruk kofferten. Det kan hende noe kan bli gjort annerledes

og raskere, men i den tiden som har gatt — har vi kommet fram til dette.

Det ble brukt et utgangspunkt i en prosjektoppgave fra Drift og Vedlikehold: Bruk av
vibrasjonssensorer i prediktivt vedlikehold (Karzon, et al. 2022), til a starte med for a skrive inn
de ulike innstillingene i SKF @ptitude. Denne ble brukt som et utgangspunkt for a kunne sette
opp de ulike innstillingene, og var til god hjelp under oppsett. | tillegg har vi hatt god kontakt

med Erik Solberg fra SKF, til hjelp i a finne de riktige innstillingene.
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Oppbygging av kofferten
Denne kofferten har IP65 og beskytter mot stgv, fuktighet og vann (Clas Ohlson 2024). Mer

informasjon om dette finnes pa Clas Ohlson under; Stgv — og vannbeskyttet koffert, IP65.

Kofferten er bygd opp med komponenter fra SKF og utstyr fra RAMS lab og bestar av en
antenne, stremforsyning, IMx8 Plus, ledninger og nipler. Skinnen som er i montert i kofferten,
er hentet ut fra sikringsskapet som ble utlevert sammen med SKF-utstyret. Denne skinnen gjgr
at det er enkelt 3 montere og demontere de ulike komponentene. Det er ogsa mulig a endre
posisjon ved & dra komponentene til siden for & fa bedre plass til eventuelle kabler. Det gjgr

det ogsa enklere 3 koble de ulike kablene og ledningene pa selve strgmforsynings — og IMx8-

boksen.

Nipler med kabel-
giennomfgring

Strgmforsyning

Dersom det er gnskelig a bruke flere sensorer for malinger er dette en mulighet, da det er en
mulighet a lage flere hull og sette inn flere nipler pa siden av kofferten. IMx8 Plus har mulighet
for 8 analoge sensorer og 2 digitale, man kan ogsa sette inn en IMx16 som har plass til 16
analoge sensorer, eventuelt sette inn en ekstra IMx8 Plus. Det som er viktig & passe pa er at
man lager hull som passer til nippelen man skal bruke og at det ikke blir for stort, dimensjon
som er brukt er @ M12 og M16. Dette er for at kofferten fremdeles skal beskytte mot stgv og

vann.
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Koblingsskjema

Har tegnet et lite koblingsskjema av slik vi har koblet i kofferten. Bilder under er forstgrret

bildet av tilkoblinger pa SKF IMx8 Plus.
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Figur 2 Hentet fra SKF Multilog On-line System IMx-8/IMx-8Plus (SKF 2020)
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Figur 3 Hentet fra SKF Multilog On-line System IMx-8/IMx-8Plus (SKF 2020)
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Oppsett SKF @ptitude

Innlogging
Ved 3 fglge denne lenken: https://emeard.cmcrdc.com/RDWeb vil en komme direkte inn til

innlogginssiden for SKF Cloud Solutions. Her vil en trenge brukernavn og passord. Bilde vist

under:

SKF Cloud Solutions
Cloud maintenance 2024, 18:30-21:30 CET: May 16, Jun 13, Jul 11, Aug 15, Sep 12, Oct 10

Support RDP Help

Domain\user name; |rdcemea\vpedersen

Password: [ssssans

Security

Warning: By logging in to tl web page, you confirm
that this computer complies with your organization’s
security policy

i Sign in

To protect against unauthorized access, your RD Web
Access session will automatically time out after a period
of inactivity. If your session ends, refresh your browser
and sign in again.

SKF Terms and Conditions SKF Privacy Policy

Deretter nar man trykker Sign in, vil en fa opp en ny side der man velger Observer 13.2, da vil

man fa en nedlastningslenke som vist gverst i det hgyre feltet. Apne denne.

emeard.cmcrdc.com
Nedlastinger

3 cpub-ObserverWinUI_4_-..ver_New-CmsRdsh (5).rdp

. b-ObserverWinUI_4_-..ver_New-CmsRdsh (4).rdp
SKF Cloud Solutions S R
5 K Cloud maintenance 2024, 18:30-21:30 CET: May 1

w Cpub-ObserverWinUI_4_-..ver_New-CmsRdsh (3).rdp
-0

RemoteApp and Desktops
w Cpub-ObserverWinUI_4_-..ver_New-CmsRdsh (2).rdp
-

Current folder: /

Observer 122  Observer 13.0  Observer 132
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== Windows Sikkerhet

& RemoteApp - X

Skriv inn legitimasjon
Skriv inn brukernavn og passord for & koble til SKF-CMC- Starter a Ppen d n
CB9.rdcemea.cmcrdc.com
vpedersen > (@

YT Y] Observer 13.2
rdcemea\vpedersen

—
Flere valg Konfigurerer ekstern gkt...

Lo <) Vi detar Ay

Nar en har apnet filen, vil en duo innloggingsprosedyre starte. Her vil en matte skrive inn
brukernavn og passord igjen, som vist ovenfor. Deretter dpner RemoteApp seg og en ma trykke
pa «vis detaljer». Bildet vist under vil dukke opp, og da er det bare a vente pa at Viggo

godkjenner innloggingen.

& RemoteApp = o X
L]

Starter appen din

L2

Observer 132

Konfigurerer ekstern okt...

Pushed a logn request 1o your device

) Skjul getaljer Avbryt
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Ol

¥

Registered database connection on local computer

Name Server Database Parameters Obs

| NTNU_Molleprosiekt rds-db02 cediqrlbimm®6 eu-west-1.rds amazonaws.com NTNU_MOLLEPROSJEKT SKi¥

lJ NTNU_Valgrinda rds-db03.cedigrlbimm6 eu-west-1.rds amazonaws.com NTNU_Valginda SKF

| J Tronder_Energi db002emea ct.skf.com TRONDER_ENERGI SKF
I
q

| < >

Set as defautt Add Edit Remove

Copyright © SKF 2022
SKF and @ptitude are registered trademarks of SKF Group
SKF @ptitude Observer 13,2

Neste steg blir da a velge NTNU_Valgrinda, og trykk «OK». Da skal du vaere innlogget.
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Legge til aktuelle komponenter

E SKF @ptitude Observer 13.2 - [Machine parts (NTNU_Valgrinda\PORTABEL MALE ENHET - Nidar oppkobling)]
¢® File Edit Show Database On-line Portables Window Help

L PISBOE LEG ERIESCHELE SNEDEEEERAE0 B . . :
g — L A A A NS S S B = an e | = For a legge til oppsettet av maskinen
’_.]EJ @ee® & -{m‘].ﬂ_;-_,.&.ﬂ..gﬂﬂxxrﬂad @ U8

Hierarchy  System Workspace Diagram  RailMo Toobox Machine simuation o o o .
S @1 NTNU Vg 5 du skal male p3a, sa legger du fil
@0 [l NTNU_LAB
@Il NTNU Vaiginda
@-@ L NTNU - Diift
SN Yol POR TABEL MALE

maskindelene som er aktuell for

malingen. Dette fungerer som drag

and drop (dra og slipp).

@ Vib vertkah - no 3VEL

-B@ Vib vertikat - no JENV
@ Turall - Portabel

A%

F W W WP

[ Monitor: Connected |8 Viggo Pedersen || § NTNU Valgrinda - ECCAMAZ-TIAOICO [ NTNU_Valgrinda |8 17 | 62456 | (UTC+01:00) Amsterdam, Berlin, Bern, Rome, Stockholm, Vienna [ -] 8 Current users
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Toolbox  Machine simulation Nar du har lagt til maskindelene som er

B . aktuell for malingene sa hgyreklikker du

a G Machine properties

Q Name: IBeafi"g 1

|

Ratio changing compones Part number: I I
Bearing |

|

. > Type: firkanten med tre prikker i.
°® . ©
B Code: (6310 |
O n Rotating race: @ Innerrace

Planetray gearboxes

\ R R ——

pa hver del for @ legge inn navn og

produsent, her kan du ogsa sgke i en

database for a finne riktig lager. For a

spke i databasen er det den lille
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Legge til sensorer i IMx8

SKF @ptitude Observer 13.2 - [Machine parts (NTNU_Valgrinda\PORTABEL MALE ENHET - Nidar oppkobling)]

¢* File Edit Show Database

On-line | Portables Window Help

Diwy D Q) O|F tueconcens

e @@

 Hierarchy System Workspace Diagrai

=@ | J NTNU_Valginda
@ L NTNU_LAB
w-@ W NTNU_Valginda

Ctrl+D

Monitor Service Viewer

& Enlight Collect IMx-1 System View
Connectivity Service
Direct Modbus devices

Firmware

@ NTNU - Drift
B sl PORTABEL MALE ENHET

Event log

|18 &8 )

CUR

lbox Machine simulation

~{Z)@ Fast turtall motor
)@ Fast turtal molle
~ )@ Turtall Rotorkit

@)@ Vib vertikalt - no1 VEL
@)@ Vib vertikalt - no 1 ENV
@)@ Vib vertikalkt - no 2 ACC
@)@ Vib vertikalt - no2 VEL
@@ Vib vertikalt - no 2 ENV

@ Vib vertikalt - no 3VEL
@ Vib vertikalt - no 3 ENV
@ Tuttal - Portabel

)@ Vib vertikalt molle no 1 ACC

@@ Vib vertikalt El motor - no 3ACC

Ved 3 ga inn pa «On-line» og
«IMx/MasCon devices» vil du
kunne legge til sensorene du

skal ta i bruk.
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wd 'Mx/MasCon devices O X

Database: NTNU_Valginda v
Devices Analogue channels
‘ Name Type Enabled Synchronized TCP State MAC Address CPL Name Enabled EU. Sensttivity Zero level
(" 000. NTNU KJOLEMASKIN 2 IMx-8/1Mx-8Plus  No Not synchronized Unknown  00-01-B3-66-CA-94 =4 001. SNP326009 Yes g 100 0
|~ 001. IMx LABB IMx-8/1Mx-8Plus  No Pending Closed Unk. =21 002. SNP304899 Yes g 100 0
002. IMX Rotor Kit IMx-8/IMx-8Plus  Yes Synchronized Connect... 00-01-B9-66CA-AB V14 =3 004. SNP345519 Yes g 100 0
i~ 010. NTNU Sirk. pump IMx-8/1Mx-8Plus  Yes Synchronized Connect... 00-01-B9-66CA-S0 V14
© 020. NTNU KJOLING TUNGREGNESENTRAL IMx-8/IMx-8Plus Yes Synchronized Connect... 00-01-B3-66CA-9%6 V14
035 5

MASKIN 2 IMx-8/1Mx-8Plus Connect... 00-01-B3-66CA-94 V14
[ IMx-8/1Mx-8Plus | Yes Closed | 00-01-89-66CA-A3

| Create Edit Delete Copy
| Digital channels
‘ Name Enabled
| =1 001. Turtall fra Rot... Yes
‘ w1 002. Turtal Yes
|
|
< >
Create | Edt Delete Copy Save Corfig
Meas.points | |  Connect IP Corfig. &0 A @ Edt Delete Copy
Firmware Close

Her velger du «Portabel» og sa «create» i det analoge vinduet for a legge til vibrasjonssensorene i henhold til de kanalene de er koblet til i SKF
IMx8 boksen. Du gjgr samme prosedyre for de digitale sensorene, som for eksempel turtallssensor. Pa bildet ser du to digitale, den ene er en

tilkoblet sensor og en fra rotorkit for testing.

11
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Legge til malepunkt

SKF @ptitude Observer 13.2 - [Machine parts (NTNU_Valgrinda\PORTABEL MALE ENHET - Nidar oppkobling)]
o File Edit Show Database On-line Portables Window Help For a legge til malepunkt, hgyreklikk pa maskinen

pilkV! 6“3‘6& ®$Q % ‘1 }:’ mam@ﬂ{ og velg «Add» + «Meas.Point».
=@ EH 84 d & 1K R RR

Hierarchy System Workspace Diagram RailMo Cr—
=@ | J NTNU_Valginda simulation -

- [l NTNU_LAB

@@ NTNU_Valginda Boss .

w-@I NTNU - Diift \ Compan

[EN Yo PORTABEL MALE ENHET - Nidaymets PO NS
~{Z)@ Fast turtall motor | Add v M ;
..—8 i:::m:;::e & Process overview Sub machine
@@ Vib vertkak molle no 1 ACC Machine parts Direct Modbus point
@@ Vib vertikalt - nol VEL B Report Capture Group ,
@@ Vib vertikalt - no 1 ENV
@@ Vib vertikal - no 2 ACC Event log yanging components

Vib vertikalt - no2 VEL
@@ Vib vertikalt - no 2 ENV

(@ Vib vertikalt El motor - no 3 ACI
——B Vib vertikalt - no 3VEL
)@ Vib vertikalt - no 3ENV
()@ Turtall - Portabel

Runout compensation -
@
Paste

Delete n
Tools >

Configure » n

Xwm

[ Addnote
Calibrate shaft centerline graph Jy gearboxes
) Add Event case
& Add Attachment ‘ ‘
v Tag »
& Refresh s
o

- )
T e
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=

T T T | meny for valg av nytt «Meas.Point» velger
b ) f"‘ " n 2 1 =t 3 ;- 3 ) | ; o “.‘7 3 y ) ) . .
m“" B g’%"‘mﬁf"” '” ,“’ =EdsSutEdt - '7 - @g SEEEEE 4y henhold til det du skal male med hvilken

= | | e o 10D 158 = DS 00 N (B 25 el =
vy S — [foow Machne siusion | sensor. | dette tilfelle «Dynamic Envelope».
@ | J NTNU_Vaiginda ~

+ . NTNU_LAB @ New meas. poin . . .
i@l NTNU Vaginda i e i Forskjellen mellom dynamic og dynamic
+- @I NNU-Drﬂ Moot pokt e
o QC“ IR 1 SN BN On-line devices Dynamic based measurement points H H H
B« fiorobod y @ ® @ @ @ @ envelope er at dynamic viser et helhetlig
7= \Tf:':v?:::'dam1ACE s B Hamonic
O Vi veriat o VEL il ronc R T O™ oo, Waveem spekter av systemets respons pa vibrasjoner
@@ Vib vertikar - no 1 ENV
: 5: mv::-:zz\féch Periodic data collectors Trend based measurement points
) verh . 7
@ Vi verika - no 2ENV . @ @ @ @ @ og analyserer hvordan systemet oppfgrer seg
r g 8 ;’,: ﬁ:: _E:'C;"V'E‘Lm 3ACC Microlog Process Speed  Ruminghous  Digtal Shat  Gearinspector  Counter
89 bt vo36 o i under normale og ekstraordinaere forhold.
~{E3@ Tutal - Portabel Other
@ © @ @ @ .
e & Cartercte Dovedport  Tomon  Time  Mitie Gang Mens dynamic envelope er en mer fokusert

OPC Server Software

del av vibrasjonsanalyse, primaert brukt til
feildeteksjon og tilstandsmonitorering. Dette
= innebaerer demodulering av
| sbel SN & 1 I
vibrasjonssignalet  for a lage et
envelopesignal som lettere kan avslgre

karakteristiske feilmgnstre.

13
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Kalibrering

@ Meas. point (NTNU_Valgrinda\PORTABEL MALE ENHET - Nidar oppkobling\Vib vertikalt - no 1 ENV)

[ General il Acquistion M, Operating and Storage Condtions |} Monitoring ¥ Adaptive Aaming il Observer Display Options

Name and comment
Name: [Vb vertikalt -no 1 ENV v | [ Enabled
Description: ’ |
Point type: Dynamic. Envelope (IMx) (ID: 149) v
Device and channel configuration
Device . 040. Portabel v 0
3 X
F VIA No. channels 1 . o 270
Channel X: . [01. SNP326009 v
180 >
TS
Order analysis shaft: . <None> v
Sy Cance

Gi navn til sensoren og hva du ser etter, deretter velg
«Device» (altsa den portable maleenheten), i dette
«Channel X»

tilfellet Portabel, deretter velger du

(malepunktet) denne innstillingen skal gjelde for.

1. Her setter du opp navn pa malepunkt, eventuelt
en forklaring.

2. Her ma du velge hvilken IMx enhet den er koblet
til, altsa «Portabel».

3. Her skal det velges hvilken kanal sensoren er
koblet til.

4. Her velger du akselen pa maskinen som blir brukt
til ordreanalyse i spektrum, historie og 3D-plot.

5. Denne justeringen er hvilken vinkel sensoren star

pa malepunktet. (Anbefalt i lastsonen).

14
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@ Meas. point (NTNU_Valgrinda\PORTABEL MALE ENHET - Nidar oppkobling\Vib vertikalt - no 1 ENV)

[ General il Acquistion M, Operating and Storage Condttions {k Monitoring ¥ Adaptive Alarming Il Observer Display Options
Acquisttion

System log

Preprocessing: Acc Env 3 (500 - 10kHz) v .

Fixed frequency ElTrigg-.
No. of lines: 3200 ak .
Frequency range: 0-5kHz, 0-300 000 cpm v .

Window: Hanning v . Meas. time:

Spectralowfreq. Cutoff: [0 | [Ha) . Resolution:

Save: Spectra - Time waveform v .

Recommended setting for optimal performance is to store time waveform only (FFT is
calculated in software when needed) unless you need averaging in the frequency domain.

Trend Configuration
. No. of lines: Same as spectra v . -
‘ EU.: - gE v | Scaling: PP v

Exp. averaging: 0% Rapid v -
Speed meas.: Turtall - Portabel v -
Process meas.: <None> v
Digital meas.: <None> v

No. samples:

5.12s
1.5625 Hz/Line
8192

Denne velger preprocessing, for
eksempel Enveloping.

Denne star i fixed frequency, dette
betyr at den maler likt uansett
frekvens og omdreining.

Valg av antall linjer for 34

gjennomfgre FFT.

Her velger man hvilken frekvens

sensorene skal male.

Denne angir hvilket vindu

malingen FFT skal ha.

Her setter man en grense for nar

malingen skal starte, for eksempel

7Hz, da vil der ikke males noe fra

0-7Hz.

Valg av form pa malingen, her

anbefales bglgeform.

Her vises kalkulering av valg som

er blitt gjort, denne forandrer seg

ut fra hvilke valg man har tatt.

= Meas.time gir maletiden ut fra
valg gjort i punkt 3 og 14.

= Resolution viser opplgsningen
ut fra valg som er gjort i punkt
3 og 14.

= No. Samples viser ngdvendige
malinger for a lage kurven som
er valgt.

15
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@ Meas. point (NTNU_Valgrinda\PORTABEL MALE ENHET - Nidar oppkobling\Vib vertikalt - no 1 ENV)

[3- General Wl Acquistion M, Operating and Storage Condttions i Monitoring i} Adaptive Alaming Bl Observer Display Options

Preprocessing: Acc Env 3 (500 - 10kHz) ~ .

tion type Fixed frequency v E]Trigq..
No. of lines: 3200 v .
Frequency range: 0- 5kHz. 0- 300 000 cpm v .

Window: Hanning &9 . Meas. time:

Spectralowfreq.Cutoff: [0 |  [Ha] . Resolution:
Save: Spectra - Time waveform

Recommended setting for optimal performance is to store time waveform only (FFT is
calculated in software when needed) unless you need averaging in the frequency domain.

Trend Configuration
. No. of lines: Same as spectra v . -
‘ EU. - of v| Scaing: PP v

Exp. averaging: 0% Rapid v| -
Associated measurements
':;f? Speed meas.: Turtall - Portabel v -
Process meas.: <None> v
Digital meas.: <None> v
System log

v . No. samples:

512s
1.5625 Hz/Line
8192

9. Velg antall linjer du @nsker i
trendbildet.

10. Angi hvilken maleenhet man
gnsker pa x-aksen.

11. Dette er en innstilling som jevner
ut kurven, den vil ogsa minske
ugnskede alarmer ved eventuell stgy.

12. Her velger du hvordan man
gnsker trendverdien skal kalkuleres.

13. Hastigheten blir hentet fra det
punktet du gnsker, her kan man velge
turtallssensoren man har koblet fil,
eventuelt sa kan man lage og velge et
fast turtall om dette er jevnt.

16
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@ Meas. point (NTNU_Valgrinda\PORTABEL MALE ENHET - Nidar oppkobling\Vib vertikalt - no 1 ENV)

[} General |#l Acquistion s Operating and Storage Condtions ({} Montoring ¥} Adaptive Alaming Bl Observer Display Options

Operating Condition

Type:

Speed
Al

Valid Measurement Range

Min:

E [] Enabled : 0
— Applies to the values in the Overall band

Scheduled Trend Storage

Enabled
H,J— )

Spike fiter

) [ Enabled

Scheduled Dynamic Data Storage

H Enabled
» :'-LJ Type:

Type:

Average:

System log

Condition

[gE PtP]

IMx/MasCon Trend Selection:

Interval:

Same as Operating Conditic v
Same as Operating Conditic v

Frequency

10

[20

First

5 Minutes .
I

v | Number:

'M'ndes

| [6000 ] tcom) .Maxalloweddela. [0 ] teom) .

Max: 0 lgE PtP] .

v Database Rolling buffer: First v
Interval alam 1 Minutes
8 v
Interval alam 1 | Minutes v

w

Hastigheten du velger 8 male mellom.
Hvis to malinger pa forskjellige punkter
viser seg a veere veldig ulike, vil den anta
at vibrasjonen kommer fra en annen kilde
og stoppe malingen 3 filtrere det ut som
stay.
Her kan man sette inn et ampliutudeniva
som man tvinger avlesninger i, dette vil
skape en systemalarm nar den beveger
seg pa utsiden av omradet, IKKE en alarm
pa malepunktet.
Velg hvilken type datafangst man gnsker,
her er valget «First», dette vil si at den
holder den fgrste verdien som blir malt i
intervallet for lagring. De to andre valgene
er max og min som holder maks- minverdi
gjennom hele lagringsperioden.
= |nterval setter tiden du gnsker 3 at
lagringsperioden skal vare.
Interval alarm er den tiden du gnsker
datalagringen skal vare nar nivaet er i
alarmmodus.
Spike filter filterer ut hgye
amplitudespikes som mest sannsynlig
hgrer til andre kilder. Dette vil ikke gi
alarm eller en avlesning, men vil synes i
punkt 3.
Her velger man hvor ofte data lagres ved
normal drift og hvor ofte det skal lagres
ved alarm.

17
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@ Meas. point (NTNU_Valgrinda\PORTABEL MALE ENHET - Nidar oppkobling\Vib vertikalt - no 1 ENV)

[3- General |gfl Acquistion M, Operating and Storage Condtions & Montoing #§ Adaptive Aaming Il Observer Display Options
Frequency

General Frequency 1 Frequency 2 Frequency 3 Frequency 4 Overall Custom band

General
General settings
[ Enable automatic alarm. [] Alam blocking . Exception based storage: None
Alam hysteresis Alam group
& Enter alam: 2 ®
-
. “E"] Aam group: <None>
Leave alam: 5
Device intemal relays
i Waming relay: None v
“
'~l.. Alam relay: None v
Sysemiog

«Enable automatic alarms» gir
systemet mulighet til @ kalkulere
alarmgrenser selv. Dette blir kalkulert
ut fra et spesifikt antall historiske
verdier som er lagret i databasen.

«Alarm blocking» gir mulighet til a
midlertidig blokkere alarmer.

Her velger man hvor mange ganger
nivaet ma veere over alarmgrense for
at det skal bli utlgst en alarm og hvor
mange ganger grensen ma vaere
under for at alarmen skal deaktiveres.
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@ Meas. point (NTNU_Valgrinda\PORTABEL MALE ENHET - Nidar oppkobling\Vib vertikalt - no 1 ENV) X 1. «Frequency band» gir en total
[3- General gl Acquistion M, Operating and Storage Condttions db Montoring  #§ Adaptive Alaming Bl Observer Display Options beregning fra det definerte
Frequency bandet i frekvensdomenet.
@ «TruePtP» gir en total beregning
ut fra faktiske malinger (peak to
General Frequency 1 Frequency 2 Frequency 3 Frequency 4 Overall Custom band eak)
Overall o] .
Type: . Frequency band v | Name:
You can use 3 diferent trend scaling on the acquistion tab 2. Velg startfrekvens til
Statt: . 0 ] tom Stop: [300000 | fcom] - frekvensbandet som overvakes.
Adaptive Alaming: O
o 3. Velg sluttfrekvens til
Enabled: Waming level: Alam level:
GE PtP] gE PtP] ‘ frekvensbandet som overvakes.
Chamnel X: [ 0019364 0.035879)] 0
. 4. Legg inn verdier for nar man

gnsker «Warning level» og
«Alarm level».
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Tips

Et lite tips mottatt av Erik Solberg (Solberg 2024) fra SKF er & bruke «Multiple point update wizard», dette gir mulighet til 3 redigere verdier pa
flere punkt samtidig uten @ matte hoppe fram og tilbake for a sjekke verdier. Hvis man fglger oppskriften under vil dette kunne gjgre endringer

veldig kjapt og enkelt.

E SKF @ptitude Observer 13.2- [DASHBOARD]

Portables Window Help

File | Edit | Show Database On-line
p I Multiple point update wizard ]
'
I ﬂ 3 Quickfind
b' Workspace
L | .
Hiarsechy Copy node Ctri+C
Paste Ctrl+
=@
# @D  Notes
:g o) Event cases
- User preferences
13 Properties Ctrl+W

5 LR"

ling

..... @ Vib vertikalt -
..... @ Vib vertikalt -
..... @ Vib vertikalt -

. (@ Vib vertikalt -
@@ Vib vertikalt -

@ Vib vertikalt -
@ Vib vertikal -

@@ Turtal Rotorkit
~~~~~ . (@ Vib vertikalt molle no 1 ACC

nol VEL
no1ENV
no 2ACC
no2 VEL
no 2 ENY

@ Vib vertikalt El motor - no 3ACC

no 3VEL
no 3ENV

~~~~~ @ Turtal - Portabel

1. Trykk pa portabel male enhet slik at den er markert.
2. Velg edit og sa «Multiple point update wizard»

20



@ NTNU

Fakultet for ingeniorvitenskap

@ Multiple point update wizard

Welcome to the Multiple point update wizard

This wizard will help you configure common parameters and properties in a few simple steps.

X
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@ Muitiple point update wizard X Her velger man de punktene man vil
Selecting data to modify se pa under «Measurement points to
Select if you wish to update the entire database or update what is curently selected in the update».

hierarchy and select the type of measurement point you wish to update.

Meas. point type
o v A
i &
IMx MasCon16 Dynamic Hamonic Process Speed Running hours
Wavefo...
OPC Server Digttal Shaft Gearinspector  Counter Counterrate  Derived point
Mal\mnr o
Data source
(® Based on my cumrent selection in the hierarchy (O All measurement points in all databases
Measurement points to update
Addtional fitter by name [ | Aeply
Point Location :
[ Vib vertikalt El motor -no 3 ACC NTNU_Valgrinda\PORTABEL MALE ENHET - Nidar opp...
[ Vib vertikatt - no2 VEL NTNU_Valgrinda\PORTABEL MALE ENHET - Nidar opp...
[ Vib vertikalt -no 2 ENV NTNU_Valgrinda\PORTABEL MALE ENHET - Nidar opp...
M Vib vertikatt - no 3 VEL NTNU_Valgrinda\PORTABEL MALE ENHET - Nidar opp... =
M Vib vertikalt -no 3 ENV NTNU_Valgrinda\PORTABEL MALE ENHET - Nidar opp... “J
Select all _ Deselect all
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@ Multiple point update wizard X

Attribute selection
Select the attributes you wish to update. You have the option of changing
one measurement point at a time or all at once.

Attribute

=- Acquisition Update type
- Trigg. (® One by one OA
- o ——— Point No. of lines
- Window
-- Frequency range > 3200 v
-- Spectra low freq. Cutoff Vib vertikalt - no 2 ACC 3200 v
:i: e R Vib vertikat -no1 VEL 3200 v
- Exp. averaging Vib vertikalt -no 1 ENV 3200 v
""S°,""9“& Vib vertikak B motor -no 3ACC 400 v

T (- Average Vib vertikalt - no2 VEL 3200 v
- Storage Fiter 1 Vib vertikak -no 2 ENV 400 |v
g”;“*em:“z Vib vertikat -no 3 VEL 200 v
~-Sd'ledledDmmicha&orage Vib vertikak -no 3 ENV 3200 v
- Scheduled Trend Storage
- Operating Condition 1
- Operating Condition 2
[+ Measurement range

- General

(- Monitoring
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@ Multiple point update wizard X

Attribute selection
Select the attributes you wish to update. You have the option of changing
one measurement point at a time or all at once.

Attribute
Update type
@® One by one OAl
Point Scaling

Vib vertikalt -no 2 ACC
Vib vertikalt -no1 VEL
Vib vertikalt -no 1 ENV
Vib vertikalt B motor - no 3 ACC
Vib vertikalt - no2 VEL
Vib vertikak - no 2 ENV
Vib vertikalt -no 3 VEL
Vib vertikalt - no 3 ENV

4 K9 K K9 EY K9 KT K9 K
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