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Brukermanual: Portabel måleenhet 

Innledning 

I denne brukermanualen vil det komme forklaringer på hvordan kofferten er oppbygd, og 

hvordan man kan legge de ulike sensorene i SKF @ptitude. I tillegg har det blitt laget et lite 

punkt med et tips, dette kommer helt til slutt.   

 

Denne manualen er en veiledning på oppsett av sensorer i den settingen som har blitt brukt 

angående kofferten. Og dermed ikke en fasit på hvordan man kan gjøre ting i SKF @ptitude – 

men en god veiviser til å kunne ta i bruk kofferten. Det kan hende noe kan bli gjort annerledes 

og raskere, men i den tiden som har gått – har vi kommet fram til dette. 

 

Det ble brukt et utgangspunkt i en prosjektoppgave fra Drift og Vedlikehold: Bruk av 

vibrasjonssensorer i prediktivt vedlikehold (Karzon, et al. 2022), til å starte med for å skrive inn 

de ulike innstillingene i SKF @ptitude. Denne ble brukt som et utgangspunkt for å kunne sette 

opp de ulike innstillingene, og var til god hjelp under oppsett. I tillegg har vi hatt god kontakt 

med Erik Solberg fra SKF, til hjelp i å finne de riktige innstillingene. 
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Oppbygging av kofferten 

Denne kofferten har IP65 og beskytter mot støv, fuktighet og vann (Clas Ohlson 2024). Mer 

informasjon om dette finnes på Clas Ohlson under; Støv – og vannbeskyttet koffert, IP65. 

 

Kofferten er bygd opp med komponenter fra SKF og utstyr fra RAMS lab og består av en 

antenne, strømforsyning, IMx8 Plus, ledninger og nipler. Skinnen som er i montert i kofferten, 

er hentet ut fra sikringsskapet som ble utlevert sammen med SKF-utstyret. Denne skinnen gjør 

at det er enkelt å montere og demontere de ulike komponentene. Det er også mulig å endre 

posisjon ved å dra komponentene til siden for å få bedre plass til eventuelle kabler. Det gjør 

det også enklere å koble de ulike kablene og ledningene på selve strømforsynings – og IMx8-

boksen. 

 
Dersom det er ønskelig å bruke flere sensorer for målinger er dette en mulighet, da det er en 

mulighet å lage flere hull og sette inn flere nipler på siden av kofferten. IMx8 Plus har mulighet 

for 8 analoge sensorer og 2 digitale, man kan også sette inn en IMx16 som har plass til 16 

analoge sensorer, eventuelt sette inn en ekstra IMx8 Plus. Det som er viktig å passe på er at 

man lager hull som passer til nippelen man skal bruke og at det ikke blir for stort, dimensjon 

som er brukt er Ø M12 og M16. Dette er for at kofferten fremdeles skal beskytte mot støv og 

vann. 
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Koblingsskjema 
Har tegnet et lite koblingsskjema av slik vi har koblet i kofferten. Bilder under er forstørret 

bildet av tilkoblinger på SKF IMx8 Plus. 

 
Figur 1 Koblingsskjema 

 
Figur 2 Hentet fra SKF Multilog On-line System IMx-8/IMx-8Plus (SKF 2020) 

 
Figur 3 Hentet fra SKF Multilog On-line System IMx-8/IMx-8Plus (SKF 2020) 
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Oppsett SKF @ptitude 
Innlogging 
Ved å følge denne lenken: https://emeard.cmcrdc.com/RDWeb vil en komme direkte inn til 

innlogginssiden for SKF Cloud Solutions. Her vil en trenge brukernavn og passord. Bilde vist 

under: 

 
 
Deretter når man trykker Sign in, vil en få opp en ny side der man velger Observer 13.2, da vil 

man få en nedlastningslenke som vist øverst i det høyre feltet. Åpne denne. 

 

 

https://emeard.cmcrdc.com/RDWeb
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Når en har åpnet filen, vil en duo innloggingsprosedyre starte. Her vil en måtte skrive inn 

brukernavn og passord igjen, som vist ovenfor. Deretter åpner RemoteApp seg og en må trykke 

på «vis detaljer». Bildet vist under vil dukke opp, og da er det bare å vente på at Viggo 

godkjenner innloggingen. 
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Neste steg blir da å velge NTNU_Valgrinda, og trykk «OK». Da skal du være innlogget.
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Legge til aktuelle komponenter  
 

 

 

 

 

 

 

For å legge til oppsettet av maskinen 

du skal måle på, så legger du til 

maskindelene som er aktuell for 

målingen. Dette fungerer som drag 

and drop (dra og slipp). 
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Når du har lagt til maskindelene som er 

aktuell for målingene så høyreklikker du 

på hver del for å legge inn navn og 

produsent, her kan du også søke i en 

database for å finne riktig lager. For å 

søke i databasen er det den lille 

firkanten med tre prikker i. 
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Legge til sensorer i IMx8 
 

 
 

 

 

Ved å gå inn på «On-line» og 

«IMx/MasCon devices» vil du 

kunne legge til sensorene du 

skal ta i bruk. 
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Her velger du «Portabel» og så «create» i det analoge vinduet for å legge til vibrasjonssensorene i henhold til de kanalene de er koblet til i SKF 

IMx8 boksen. Du gjør samme prosedyre for de digitale sensorene, som for eksempel turtallssensor. På bildet ser du to digitale, den ene er en 

tilkoblet sensor og en fra rotorkit for testing. 
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Legge til målepunkt 
 

 

 

For å legge til målepunkt, høyreklikk på maskinen 

og velg «Add» + «Meas.Point». 
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I meny for valg av nytt «Meas.Point» velger 

du i henhold til det du skal måle med hvilken 

sensor. I dette tilfelle «Dynamic Envelope». 

Forskjellen mellom dynamic og dynamic 

envelope er at dynamic viser et helhetlig 

spekter av systemets respons på vibrasjoner 

og analyserer hvordan systemet oppfører seg 

under normale og ekstraordinære forhold. 

Mens dynamic envelope er en mer fokusert 

del av vibrasjonsanalyse, primært brukt til 

feildeteksjon og tilstandsmonitorering. Dette 

innebærer demodulering av 

vibrasjonssignalet for å lage et 

envelopesignal som lettere kan avsløre 

karakteristiske feilmønstre. 
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Kalibrering 
 

 
 

Gi navn til sensoren og hva du ser etter, deretter velg 

«Device» (altså den portable måleenheten), i dette 

tilfellet Portabel, deretter velger du «Channel X» 

(målepunktet) denne innstillingen skal gjelde for.  

 

1. Her setter du opp navn på målepunkt, eventuelt 

en forklaring. 

2. Her må du velge hvilken IMx enhet den er koblet 

til, altså «Portabel». 

3. Her skal det velges hvilken kanal sensoren er 

koblet til. 

4. Her velger du akselen på maskinen som blir brukt 

til ordreanalyse i spektrum, historie og 3D-plot. 

5. Denne justeringen er hvilken vinkel sensoren står 

på målepunktet. (Anbefalt i lastsonen). 
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1. Denne velger preprocessing, for 
eksempel Enveloping. 

2. Denne står i fixed frequency, dette 
betyr at den måler likt uansett 
frekvens og omdreining.  

3. Valg av antall linjer for å 
gjennomføre FFT. 

4. Her velger man hvilken frekvens 
sensorene skal måle. 

5. Denne angir hvilket vindu 
målingen FFT skal ha. 

6. Her setter man en grense for når 
målingen skal starte, for eksempel 
7Hz, da vil der ikke måles noe fra 
0-7Hz. 

7. Valg av form på målingen, her 
anbefales bølgeform.  

8. Her vises kalkulering av valg som 
er blitt gjort, denne forandrer seg 
ut fra hvilke valg man har tatt. 
▪ Meas.time gir måletiden ut fra 

valg gjort i punkt 3 og 14. 
▪ Resolution viser oppløsningen 

ut fra valg som er gjort i punkt 
3 og 14. 

▪ No. Samples viser nødvendige 
målinger for å lage kurven som 
er valgt.  
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9.  Velg antall linjer du ønsker i 
trendbildet. 
 
10.  Angi hvilken måleenhet man 
ønsker på x-aksen. 
 
11. Dette er en innstilling som jevner 
ut kurven, den vil også minske 
uønskede alarmer ved eventuell støy. 
 
12. Her velger du hvordan man 
ønsker trendverdien skal kalkuleres. 
 
13. Hastigheten blir hentet fra det 
punktet du ønsker, her kan man velge 
turtallssensoren man har koblet til, 
eventuelt så kan man lage og velge et 
fast turtall om dette er jevnt. 
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1. Hastigheten du velger å måle mellom. 
2. Hvis to målinger på forskjellige punkter 

viser seg å være veldig ulike, vil den anta 
at vibrasjonen kommer fra en annen kilde 
og stoppe målingen å filtrere det ut som 
støy. 

3. Her kan man sette inn et ampliutudenivå 
som man tvinger avlesninger i, dette vil 
skape en systemalarm når den beveger 
seg på utsiden av området, IKKE en alarm 
på målepunktet.  

4. Velg hvilken type datafangst man ønsker, 
her er valget «First», dette vil si at den 
holder den første verdien som blir målt i 
intervallet for lagring. De to andre valgene 
er max og min som holder maks- minverdi 
gjennom hele lagringsperioden. 
▪ Interval setter tiden du ønsker å at 

lagringsperioden skal vare. 
5. Interval alarm er den tiden du ønsker 

datalagringen skal vare når nivået er i 
alarmmodus. 

6. Spike filter filterer ut høye 
amplitudespikes som mest sannsynlig 
hører til andre kilder. Dette vil ikke gi 
alarm eller en avlesning, men vil synes i 
punkt 3. 

7. Her velger man hvor ofte data lagres ved 
normal drift og hvor ofte det skal lagres 
ved alarm. 
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1 2 

3 

1. «Enable automatic alarms» gir 
systemet mulighet til å kalkulere 
alarmgrenser selv. Dette blir kalkulert 
ut fra et spesifikt antall historiske 
verdier som er lagret i databasen. 
 

2. «Alarm blocking» gir mulighet til å 
midlertidig blokkere alarmer. 

 
3. Her velger man hvor mange ganger 

nivået må være over alarmgrense for 
at det skal bli utløst en alarm og hvor 
mange ganger grensen må være 
under for at alarmen skal deaktiveres. 
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1. «Frequency band» gir en total 
beregning fra det definerte 
båndet i frekvensdomenet. 
«TruePtP» gir en total beregning 
ut fra faktiske målinger (peak to 
peak). 
 

2. Velg startfrekvens til 
frekvensbåndet som overvåkes. 

 
3. Velg sluttfrekvens til 

frekvensbåndet som overvåkes. 
 

4. Legg inn verdier for når man 
ønsker «Warning level» og 
«Alarm level». 



 

 20 

Tips 
Et lite tips mottatt av Erik Solberg (Solberg 2024) fra SKF er å bruke «Multiple point update wizard», dette gir mulighet til å redigere verdier på 
flere punkt samtidig uten å måtte hoppe fram og tilbake for å sjekke verdier. Hvis man følger oppskriften under vil dette kunne gjøre endringer 
veldig kjapt og enkelt. 
 

  

1. Trykk på portabel måle enhet slik at den er markert. 
2. Velg edit og så «Multiple point update wizard» 
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Her velger man de punktene man vil 
se på under «Measurement points to 
update». 
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