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1  Oppnadde mal/milepeler i perioden

Mal/Milepel Ansvarlig Kommentarer

Kartlagt ngdvendig pneumatisk funksjonalitet | KM Besluttet at veksling mellom

for NACHI. vakuum og trykk vil bedre
paliteligheten betydelig.

Fatt NACHI til & fungere i NHL, gjennomfart KM

konfigurasjon for god funksjon, og satt opp

programstruktur.

Fullfert innledende tester far PCB-design RK Stremtrekket har blitt testet
fysisk og estimert teoretisk, men
er usikkert grunnet at man ikke
har komponentene eller skriptet
som skal brukes enna

Gjort ferdig design av PCB-er for koppholder, RK

kakeholder og serveringsbrett

Farste node til Kompai er laget AW Fortsatt problemer med
kommunikasjon mellom PC og
Kompali

2 Awik

Awvvik Kommentarer Ansvarlig| Ny frist

3  Oppgaver neste periode

Oppgaver Kommentarer Ansvarlig| Frist

Digital styring av lufttrykk KM 01.05

Videre design av 3D-modeller for RK 01.05

integrasjon med PCB

Teste at PCB-ene funker som de skal RK 01.05

Ferdig programstruktur og ROS-variabler KM 01.05

for NACHI

4 Tidsforbruk

. Timer i Timer
Navn Aktivitet perioden | akkumulert
RK Design av PCB-er, innledende tester 87,5 326
far PCB, lage presentasjoner for bruk
til kommunikasjon og dokumentasjon

KM NACHI feilsgking og programmering, 74 3215

pneumatikk

AW ROS og Kompai, analyse for 37 270,5

ngdsituasjoner og situasjoner som
krever serskilt hensyn
Totalt 918
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5 Kulepunkter for gjennomfgrt arbeid i perioden

RK KM AW
Plan o Feilsgkt NACHI, loddet | e Teste og feilsgke
Punkter med tykk skrift og koblet opp nye kommunikasjonen

gjelder for denne perioden:

1. Konseptskisse - Fullfart
2. Research - Fullfart

3. 3D-modeller fgr PCB -
Pabegynt

4. Programmering og
koblinger fgr PCB -
Fullfgrt

5. PCB-design- Fullfgrt*

6. 3D-modeller med PCB-er
7. Ferdigstille
programmering

8. Sjekke at sensorsystemet
fungerer

batterier. Resatt enkoder
(dette fikset feilen).
Kabelhandtering etter
oppsett av NACHI.
Konfigurert nytt Virtual
Safety Fence for
NACHI.

Laget programstruktur i
CFD-kontroller, og
posisjonert komponenter
pa riktig plass pa
benken.

Testet griping av ulike
kopper, besluttet at
griperen ber ha bade
vakuum og lufttrykk.
Laget manuelt

mellom PC og Kompai
e Lage forste node til
Kompai
e Utrede analyse for
ngdsituasjoner og
situasjoner som krever
serskilt hensyn




*Punkt 5 er ferdig dersom
PCB-ene fungerer som de
skal, dette vet man ikke
100% sikkert fagr de har blitt
produsert og loddet opp

Detaljer

e Testet pinneantall og
Bluetooth Low Energy
(BLE) pa Arduino Nano
BLE. Dette ga ogsa
nyttig erfaring

e Arduino Nano BLE ble
endelig bestemt som
mikrokontrolleren som
benyttes i prosjektet

e Det ble ogsa utfart en
test med Zigbee i tilfelle
det skulle fa mye bedre
signal enn BLE i NHL.
Dette var ikke tilfelle,
begge fikk signal innen
ett/noen sekunder.
Dermed velges BLE
grunnet dens
tilgjengelighet av bade
programvare og
hardware som kan
brukes til testing og
dokumentasjon

e Skrevet demokode for
applikasjonen

e Valg av komponenter til
PCB-design bla. low
power LEDs og LDR
med beskyttelse.
Batteriet som brukes er
CR2450

e Estimert stramtrekk mtp.
batterilevetid og
maksstrgm gjennom
skyveknappen. For
skyveknappen skal
stramtrekket veere godt
innenfor, likevel vil det
bli implementert
strgmtiltak i software for
a gke batterilevetiden.

pneumatisk system for
de tre gripertilstandene.
Hatt mgte med
salgsingenigr fra SMC,
testet pneumatiske
komponenter.




o Fatt tilbakemeldinger pa
farste PCB-design mtp.
jording og ruting

e Designet PCB for
koppholder, kakeholder
0g serveringsbrett

6  Annen informasjon



