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Sak nr.
	Emne
	Ansvarlig
	Tidsfrist

	1
	Status for arbeidspakker

3. NACHI MZ04: Strategi og sikkerhet
- Testet ut griper og pneumatisk system, må ordne løsning for å styre lufttrykk med I/O fra NACHI programvare.
4. NACHI MZ04: Infrastruktur og sensorsystem 
- Undersøkt trådløs kommunikasjon, planlegger å utføre innledende tester med prototype før design av selve PCB-en
6. Kompaï K3: Strategi og sikkerhet
- Jobber med å kartlegge systemet for Kompaï og ROS
	
	

	2
	Veilederne anbefaler å spørre SMC om reguleringsventilen og eventuelle nødvendige komponenter for digital styring av lufttrykk. Fikk kontaktinfo til Michael fra SMC. Videre ble det anbefalt å vurdere hvorvidt griperen skal operere på ett eller flere lufttrykk, eventuelt hvor mange innganger/utganger som trengs.
	
	

	3
	Man burde teste griping av kopper og muffins for å sjekke at det går an bla. med dimensjonene på 3D-modellene. Posisjonen til griperen justeres i software.
	
	

	4
	For å unngå at griperne skal bli ødelagt holder man seg under 1,2 bar. Det kan være lurt med reservedeler til griperen. Besluttet å sende mail og spørre om det er mulig å få bestilt reservefingre i samme leveranse som adapteren som skal sendes.
	
	

	5
	Ikke noe mål å holde kostnadene nede, det er ytelsen som er viktig, heller gjøre mer enn mindre
	

	

	6
	Finne en annen måte å vise for veilederne hvordan man ligger an, siden flere av arbeidspakkene i Gantt-diagrammet går parallelt. Et forslag kan være individuelle sjekklister/planer for perioden
	

	

	7
	Få oversikt over helheten: alle signaler og komponenter som skal brukes samt hvordan alt skal integreres til et fullverdig system
	
	



	8
	Ta en økt i april der man ser på det som er igjen og er så kritisk som mulig for å forberede seg på å fullføre. I tillegg burde man se på alle deler ved demoen 
	

	



	9
	Neste møte blir 28. april kl. 13 ettersom begge veilederne reiser i mai
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