
     

 

Bacheloroppgave: 26 - Hybrid Obstacle-Aided 

Locomotion (HOAL) 

Møtereferat – MI 2/21 
 

Gjelder: Introduksjonsmøte, Bacherloroppgave 
 

 

Møtedato: 27.01.2021 

 

Kl: 14:00 til 16:00 

 

Sted: Microsoft teams 

 

 

Går til: Victor Shaw Melhuus, Joel Mörlin, Oscar Mørk, 

Jostein Løwer og Pål Mathisen  

 

Møtedeltakere: 

 

Prosjektgruppe: 
Oscar Mørk  (OM)  tlf. 92093543  email: Oscar.mork@hotmail.com 

Joel Mörlin  (JM)  tlf. 48366000 email: Joel.morlin@gmail.com 

Victor Melhuus  (VM)  tlf. 48208879 email: Victor.melhuus@gmail.com 

 

 

Oppdragsgiver: 

 Jostein Løwer (JL) tlf. email: Josteilo@stud.ntnu.no 

 

Veileder: 

Pål Mathisen  (PM) tlf: 41083804 email: Pal.mathisen@ntnu.no 

 

  

 

 

 

Møteleder:  

Victor Melhuus 

 

Referent:  

Joel Mörlin 

 

 

Dato: 21.01.2021 

 

  

 
 

Institutt for elektroniske systemer 
Institutt for elkraft 
Institutt for teknisk kybernetikk 



 

Saksliste: 

         

Sak nr. Emne Ansvarlig 

  07/21 Godkjenning av innkalling og saksliste 

Saker under eventuelt. 

 

VM 

08/21 Slangerobotens historie på ITK 

- JL forteller.  

- Spørsmål.  

VM 

09/21 HOAL og Hybrid-systemer 

- JL forteller.  

- Spørsmål. 

VM 

10/21 Mamba-roboten: Hvordan funker den? (og hvorfor funker den ikke til våre 

formål? 

- JL forteller. 

- Spørsmål 

VM 

11/21 Hvordan knytte dette til prosjektet 

- JL forteller. 

- Spørsmål 

VM 

12/21 Avtale ny møtetid VM 

13/21 Eventuelt 

 
VM 

14/21 Evaluering av møtet Alle 

 
 

 

Dette var et rent informativt møte. Gruppen ble godt informert.  

 

 


