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1 Oppnadde mal/milepeler i perioden *

Mal/Milepel

Ansvarlig

Kommentarer

e Produsert en liste over sensorer
Har produsert en liste i et Excel-
dokument med oversikt over

forskjellige sensorer.

e Utarbeidet et spec.

oM

VM,JM og | Diskuteres med kontaktpersoner

VM, JM og | Diskuteres med kontaktpersoner

Utarbeidet et spec som kan benyttes til |OM
a velge ut hvilke sensorer som er best

egnet.
2 Awik
Awvvik Kommentarer Ansvarlig | Ny frist
Ingen
3  Oppgaver neste periode
Oppgaver Kommentarer Ansvarlig| Frist
Mgte med oppdragsgiver Sette opp mgte og Alle 25/02
diskutere naveerende
sensorliste og Spec
Oppdatere specen etter forslag fra Alle Snarest
oppdragsgiver
Utarbeide en ny sensorliste som inkluderer Alle Snarest
3-aksede sensorer.
4  Tidsforbruk
. Timer i Timer
Navn Aktivitet perioden | akkumulert
Oscar Mark Arbeidet med sensorliste 22 54
Joel Morlin Arbeidet med spec 24 54
Victor Melhuus Arbeidet med sensorliste 25 57
Totalt 165

5 Annen informasjon




