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Saksliste:

Sak nr. Emne Ansvarlig
07/21 | Godkjenning av innkalling og saksliste VM
Saker under eventuelt.
08/21 | Slangerobotens historie pa ITK VM
- JL forteller.
- Spgrsmal.
09/21 | HOAL og Hybrid-systemer VM
- JL forteller.
- Spgrsmal.
10/21 | Mamba-roboten: Hvordan funker den? (og hvorfor funker den ikke til vare VM
formal?
- JL forteller.
- Spegrsmal
11/21 | Hvordan knytte dette til prosjektet VM
- JL forteller.
- Spegrsmal
12/21 | Avtale ny mgtetid VM
13/21 | Eventuelt VM
14/21 | Evaluering av mgtet Alle

Dette var et rent informativt mete. Gruppen ble godt informert.




