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Sak nr. | Emne Ansvarlig
1 Gjennomgang av mgteagenda Magteleder
2 | Status pa prosjektet

- IMU
- Enkodere
- Motor
- Servo
3 Enkodere blir gdelagt, arsak ukjent LEP
4 Servo
5 Valg av “referanseplan/vinkel”
6 PCB LEP
- Status pa nytt kort
7 Auvtale fysisk mgte Magteleder

Eventuelt




