
 

 

Prosjektoppgave: E2110  
Videreutvikling og testing av tobeinet robotprototype 
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Møtedato: 23.04.2021 

 

Kl: 11:15-11:45 

 

Sted: Microsoft Teams 

 

 

Tilstede: Stian Olsen, Edvard Merkesvik, Kristoffer Pedersen, 

Lars-Erik Panengstuen, Torleif Anstensrud 

                      

 
 

Oppdragsgiver: Institutt for Teknisk Kybernetikk 

  

 

Veileder: Pål Mathisen 

 

 

Møteleder: Stian 

 

Referent: Edvard 

 

 

Går til: 

Møtedeltakerne 
 

 

  

Dato: 19.04.21 

 

 

 

 

  

 
 
 

Institutt for teknisk kybernetikk 



Sak nr. Emne Ansvarlig 

1 Gjennomgang av møteagenda Møteleder 

2 Status på prosjektet 

- IMU 
- Enkodere 

- Motor 

- Servo 

 

3 Enkodere blir ødelagt, årsak ukjent      LEP 

 

4 Servo  

5 Valg av “referanseplan/vinkel”  

6 PCB 

- Status på nytt kort 
LEP 

   

7 Avtale fysisk møte Møteleder 

 

8 
Eventuelt  

 


