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Sak nr.

Emne

Ansvarlig

1 Gjennomgang av mgteagenda

- lgjennom litt status om roboten.

- Oppdager ofte ting underveis i rapportskriving, kan
fikse sma ting eller skrive ned starre som en ikke
har tid a fikse.

2 Eget innhold

- Antatt fagniva
Fagnivaet vart i januar fer vi begynner med roboten.

- Forklaring av kode
Kode spesifikt er ikke veldig interessant. Hva den
gjer er mer interessant. Kode er ikke noe som er lurt
a fokusere pa i rapporten. Om det er noen store
problem med kodespraket eller konseptuelt rundt
det, kan du ta det med. Ikke detalj niva, kan forklare
konseptuelt. Flytskjema eller lignende.

- Github, rapport eller begge
Ikke legg ved koden i rapport, legg den i githuben.
Ha koden pa github og referer dit.
| hovedsak er det rapporten du blir vurdert fra.
Trenger ikke a ga sa teknisk som Torleif vil ha det i
rapporten. Det kan komme med i Githuben.

3 | Struktur pa rapport

- To gode mater a dele det opp.
Hardware software
Funksjonalitetstetsomrader.

4 Vurdering

- Anta at hovedvekta legges pa rapporten.
Resten er mer med a fastsette sluttkarakter.

- Torleif er kun oppdragsgiver og skal ikke veere med
I vurdering.

- Vart talergr til sensor er rapporten.




Div.

Formel og uformell rapport:

Star i veiledninga at det kan veere uformelt.

Ta utgangspunkt at det skal veere formelt, men
trenger ikke p tenke alt for mye pa bruken av 1. og
3. person.

Lever en draft av presentasjonen nar du leverer
prosjektet.

Poster eller video

Forklar her til en som ikke har noen erfaring med
kode, automatisering osv. Som om det f.eks. er til en
videregaendeklasse

Resultat er viktig & fa med.

Pakker kan vi ta med.

ROS-oppsett er en liten vitenskap i seg selv og er
greit & fa med.

ROS er satt opp pa en mate som vi kan fa vise fram
kode uten & vise kode.

Magte for innlevering:

Kan ta et mate der vi ikke diskuterer rapporten, men
helst neste veke.




