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Sak nr.
	Emne
	Ansvarlig

	1
	Gjennomgang av saksliste
	

	2
	Gjennomgang av progresjon siden forrige møte
	


	3
	ROS vs ROS 2
	


	4
	Krav til IMU
	

	5
	Tilgang til Robot
	

	6
	Diverse
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