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Sak nr.

Emne

Ansvarlig

Gjennomgang av mgteagenda

Status

- Motor:
Far forandra verdi pA GP10- og PWM-pinsa som skall
styre motoren. Har ikkje prevd direkte pa motoren.
Verdier brukt til & regne ut power supply fra 2019 er
henta fra ein anna motor og anna servo-controller som
er installert pa roboten. Finner ikkje datablad til motor.
Skal hgyre med tidligare gruppe, eventuelt Torleif, om
dei har datablad.

- Servo:
Far styrt dei nye servoane gjennom Python-program.

- IMU & Encoder:
Sa godt som fullfart.

Circuit board
Implementering av Level Shifter pa PCB har mest
sannsynlig fart til kortslutning av servoer. Konstant
tilfarsel av 5V. Nytt PCB vart designa og bestilt.
Mangler Ethernet-tilkoblingsmodul. Tar mest
sannsynlig lang tid ved bestilling, kan sjekke omega-
verksted.

Plan framover

- Mpgte med Torleif pa fredag.

- Farste fokuset er a fa alle modulene til a fungere kvar
for seg. Hayre med Torleif kva som bgr prioriteres.

- Mgte seinast om 2 veker.

Div.
Vanlig for grupper a mate pa uforutsette problem og matte
forandre pa framdriftsplan. Ikkje bli stressa av det,




