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Sak nr.|Emne Ansvarlig
1 Gjennomgang av mgteagenda
2 Status
e Begynt pa case for servo.
e Testingigang.
e Fatt readout pa IMU.
e Testet eksisterende enkoder kode, fungerer enn sa
lenge ikke.
3 ROS2 pa Beaglebone
e Erikke gunstig a oppgradere, far det ikke til & kjore
pa BeagleBone.
e Holder oss til ROS.
4 Diverse
e Bruker robotlabben.
e Lurt a komme i gang med sluttrapporten.
e 2 ukers rapporter. Finnes mal.
5
6




